INDUCTIVE PROXIMITY SENSOR

- nominal sensing disfance Sn= 1 mm
- supply voltage 18-30 V

- max hysteresis H = 10 %

- rafed operational current le =
- housing diameter M5 x 0.5

- connector M8 x 1

- fightening torgue max 2 Nm

- electromagnetic comaptibility according to EN60947-5-2

PROXIMITY INDUTTIVO

- Sensibilita nominale Sn= 1 mm

- Tensione alimentazione 18-30 V

- Isteresi max. H = 10 %

- Corrente uscita le = 100 mA

- (Custodia fileftata M5 x 0,5

- Uscita a conneffore M8 x 1

- Coppia_serraggio max. 2 Nm

- Compgioilita EMC secondo EN6094LT7-5-7
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DATI TECNICI PRINCIPALI 7 technical features
M5 N=4 MASCH. RAPPORTO RIDUZIONE TOTALE / totfal reduction ratio 1:100
PROF. UT.12 mm PESO / weight 14,0 Kg
COPPIA NOMINALE SERVOMOTORE / nominal servomotor forgue 0.95 Nm
COPPIA DI SPUNTO SERVOMOTORE / max servomotfor forgue 3.82 Nm
VELOCITA" NOMINALE SERVOMOTORE / nominal servomotort speed 3000 rpm
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